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Ventosa magnética
para robots colaborativos

Compatible con la serie UR (e)
de robots colaborativos de

UNIVERSAL ROBOTS

Configuracion «Plug and
play» para uso inmediato

Facil programacion
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UNIVERSAL ROBOTS+
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Ventosa magneética

para robots colaborativos
UNIVERSAL ROBOTS

Compatible con UR3(e), UR5(e), UR10(e), UR16e

M Atraccion y sujecion de objetos pesados mediante un iman
M Admite piezas con agujeros y superficies irregulares

M Compacta con gran fuerza de sujecion |
| Fuerza de sujecion: Max. 200 N (@ 25, Grosor de la pieza: 6 mm) &

M Continua sujetando las piezas incluso sin suministro de aire

I Se utiliza simplemente conectando 1 tubo de suministro de aire y un conector M8 de cableado eléctrico.

M Electrovalvula, detector magnético y mecanismo de ajuste de la velocidad del émbolo integrados

B URCap

M Lista de componentes @y,

Soporte para montaje
de la serie UR (e)

Conector de
la serie UR (e
Conexion de

alimentacion
de aire

el
Electrovédlvula =~ o2

Mecanismo de ajuste
de velocidad

Detector
magnético de
estado sélido

Ventosa
magnética —
Forma de pedido Especificaciones

.@ Fluido Aire
Accion Doble efecto

Presion de trabajo [MPa]

0.2a0.6

Presién de prueba [MPa] 0.9

Temperatura ambiente y de fluido [°C] -10 a 50 (sin congelacion)
M H M - 25 D - X7400A Fuerza de | Grosor de la pieza: 2 mm 160

sujecion [N]| Grosor de la pieza: 6 mm 200

Fuerza de sujecion residual [N] 0.3 0 menos

N

Lubricacion No requerida
Peso [g] 590
Normas 1SO 9409-1-50-4-M6
Modelo de detector magnético D-M9P

Tipo de conector

Conector M8 de 8 pins (hembra)

M Piezas incluidas: perno de montaje, pasador de posicionamiento,
tubo de conexionado (@ 4 x 2 m)

SVC



Caracteristicas

Fuerza de sujecion

La grafica de la fuerza de sujecion muestra el valor tedrico para placas de acero de bajo
carbono. Las fuerzas de sujecién varian en funcién del material y la forma de la pieza.
Deberas realizar una prueba de sujecion con el valor seleccionado en base al grafico.
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URCap

Facil programacion
Al usar el software certificado especifico para robots de Universal Robots, URCap, la consola de programacién puede llevar a
cabo diversas operaciones de manera intuitiva, o que permite incorporar con facilidad las sefiales de los sensores.
Se debe guardar una copia del software URCap en una memoria USB e insertarlo en la consola de programacién para instalar

faciimente el software.
* Descarga el software URCap del sitio web y guardalo en una memoria USB.

Consola de programacion

Cuadro de control

Memoria USB*1
1 Debe suministrarlo el cliente
(Copia guardada del software URCap)

> Advanced P . .
ROBGHRRCETaM: SMC Magnet Gripper Unit
2 = Hold & Check Signal : SMC Magnet Gr
URCH
Select operation
MC Magnet
gﬂ; lagred O HOLD ONLY NODE
(@ HOLD AND CHECK SIGNAL NODE
O RELEASE ONLY NODE

O RELEASE AND CHECK SIGNAL NODE

Hold, follow by waiting for the hold position switch signal
. before proceeding to the next action.

-

Settings
Weight of the workpiece 0.0 kg

Monitor sensor signal

Hold position switch : @  Release position switch : @
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